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Description 

La presente invention concerne les Installa- 
tions d'alimentation artificielle et plus particulie- 
rement d'alimentation par voie enterale. 

Ce type d'alimentation est utilise lorsqu'un 
patient ne peut pas se nourrir pour des raisons 
physiopathologiques ou psychologies alors 
que sa fonction digestive n'est pas entierement 
perturbee, la substance nutritive etant introduce 
dans le systeme digestif a divers niveaux selon les 
cas par voie cesophagienne, gastrique ou ente- 
rale par exemple. 

On connaTt divers appareils ou les installations 
pour ('administration par vole enterale de telles 
substances nutritives ou alimentaires. 

lis sont charges d'administrer des quantites ou 
rations predeterminees en debit continu reglable, 
soit en une seule prise, soit en plusieurs prises 
echelon nees dans le temps. 

Ces appareils comprennent g6neralement un 
recipient contenant la substance alimentaire, des 
moyens pour agiter cette derniere afin de lul 
conserver une bonne homogeneity et des moyens 
de propulsion, habituellement une pompe du type 
* peristaltique, pour envoyer par rintermediaire 
d'une tubulure la substance alimentaire dudit 
recipient dans la sonde de nutrition du patient. 

Les appareils connus component des reci- 
pients constitues par des flacons, bols ou fioles 
generalement en pyrex, recevartt des substances 
alimentaires de viscosite variable et munis d'un 
systeme d'agitation a vitesse reglable constitue 
soit par un agitateur a pales mues mecanique- 
ment sort par un barreau aimarrte reposant sur le 
fond du recipient et entraine par un champ 
magnetique toumant (FR-A-2 278 952). 

Certains de ces appareils component un sys- 
teme de rechauffage ou de refroldissement 
constitue par un cristallisoir recevartt le flacon 
d'aliment alnsi que de I'eau chaude ou de la glace 
pour delivrer I'aliment a la temperature desiree. 

D'autres appareils comportent un systeme de 
r6frig6ration autonome de la substance alimen- 
taire permettant ainsi une administration a faible 
debit, continue et autonome pendant 24 heures et 
plus. 

Tous ces dispositifs presenters un certain nom- 
bre d'inconvenients. 

Ceux qui sont munis d'un systeme de rechauf- 
fage ou refroldissement du type a bain Marie 
n'assurent pas avec precision et suffisamment 
longtemps le maintien a une temperature deter- 
minee et ne sont pas d'un emploi simple et 
pratique. 

Ceux, par contre, qui sont equipes d'un sys- 
teme de n§frig6ration autonome sont encom- 
brants, lourds et couteux. 

On connaft aussi un dispositff d'alimentation 
artificielle ayant les caracteristiques enoncees 
dans le preambule de la revendication 1 (FR-A- 
2177 607). 

Tous, en revanche, preserrtent des inconv$-. 
nients sur le plan de I'hygiene et de la security du 



fait qu'ils utilisent comme recipient des aliments 
un flacon, bol ou fiole dont le contenu, au cours 
de I'utilisation du dispositif d'alimentation, n'est 
pas isote de I'exterieur et risque d'etre pollue ou 
5 contamine. En effet, ('introduction des aliments 
dans le recipient sur fes lieux de leur administra- 
tion, la mise en place du bouchon d'obturation ou 
des organes de raccordement a fa tubulure de 
transport ainsi qu'a introduction eventuelle du 
10 systeme d'agitation tel que I'agitateur a pales, 
entrament des risques de pollution supplementai- 
res. 

La presente invention a precisement pour but 
de supprimer ces divers inconvenients en propo- 
15 sant un dispositif d'alimentation enterale de 
conception simple, pratique, robuste et suscepti- 
ble d'une tres grande souplesse d'empioi dans 
des conditions d'hygiene et de securrte optima- 
les. 

20 A cet effet invention a pour objet un dispositif 
d'alimentation artificielle, et plus particuliere- 
ment par voie enterale a I'aide d'une sonde 
alimentaire, du type comprenant une enceinte 
isothermique pourvue d'un moyen de compensa- 

25 tion calorifique maintenant I'interieur de 
('enceinte a une temperature ou dans une plage 
de temperature determin6e pendant un temps 
determine, un recipient pour la substance alimen- 
taire a administrer dispose, lors de I'utilisation du 

30 dispositif, a I'interieur de I'enceinte isothermique, 
des moyens d'agitation de la substance alimen- 
taire constitues, d'une part, par un barreau 
magnetique dispose a I'interieur du recipient et 
d'autre part, par un moteur d'entramement en 

35 rotation du barreau, dispose a I'exterieur du 
recipient, un moyen de distribution de la sub- 
stance alimentaire relie par tubulure audit reci- 
pient et a la sonde alimentaire, des moyens de 
support et de posftionnement de I'enceinte, et 

40 des moyens de corrtrdle des divers parametres du 
processus d'alimentation, ledit. dispositif etant 
caracterise en ce que ledit recipient a substance 
alimentaire est constitu6 par une poche souple en 
matiere synthetique ou natureiie enfermee dans 

45 une boTte amovible constituent ladite enceinte 
isothermique et en ce que le moteur est dispose a 
I'exterieur de cette borte. 

Suivant un mode de realisation prefers, la boTte 
isothermique est en materiau isothermique, de 

50 volume et de poids reduits, comportant deux 
demhcoquilles et au molns un orifice de passage 
de la tubulure reliant la poche souple au moyen 
de distribution des aliments, la boite ayant une 
resistance suffisante pour servir d'emballage 

55 pour l'exp6dition et le stockage des poches sou- 
pies. 

Avantageusement, ledit moyen de compensa- 
tion calorifique est constitu6 t notamment dans le 
cas de la boite ci-dessus, par une substance dans 
60 la boite de manlere isof6e et 6tanche t cette 
substance prealabtement portee a une tempera- 
ture determines etant introduite dans la boite en 
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meme temps que la poche souple avec sa sub- 
stance alimentaire et son barreau magnetique au 
moment de I'utilisation du dispositif d'alimenta- 
tion artificietfe. 

Un tel dispositif est remarquable par sa simpli- 
city, sa souplesse d' utilisation, son faible cout et 
par les excel lentes conditions d* hygiene de son 
emploi. 

En effet, les poches sou pies sont sterilisees 
ainsi que leur barreau magnetique avant le rem- 
plissage avec la substance alimentaire. Ce rem- 
ptissage s'effectue en dehors des tieux d'utilisa- 
tion du dispositif d 'alimentation artificielle, dans 
de bonnes conditions d'hygiene, en sorte que sur 
les lieux d'utilisation I'interieur des poches sou- 
pies n'est pas mis directement en contact avec 
I'air ambiant au moment de la mise en route et du 
demarrage de ('installation d'alimentation. En 
outre, les poches souples ne servant qu'une fois, 
ce qui ameliore encore les conditions d'hygiene. 

La distribution de la substance alimentaire peut 
se faire so it par gravit6 en prevoyarrt un moyen de 
reglage du debit du type a etranglement sur la 
tubulure de raccordement de la poche souple a la 
sonde alimentaire. Elle peut se faire egalement, 
de preference, par I'intermedialre d'une pompe, 
par exemple de type peristaltique, ('enceinte 
isothermique avec sa poche souple, le moteur 
d'entramement en rotation du barreau magneti- 
que loge dans cette poche et la pompe avec ses 
organes de commande et de reglage etant avan- 
tageusement groupes et disposes sur un piete- 
ment support mobile. 

D'autres caracteristiques et avantages ressorti- 
ront de la description qui va suivre d'un mode de 
realisation du dispositif selon 1'inventlon, descrip- 
tion donnee a titre d'exemple uniquement et en 
regard des dessins annexes sur lesquels : 

Rgure 1 represente une vue en coupe sche- 
matique verticale d'une boTte isothermique selon 
Tinvention a IMrrterieur de laquelle sont disposes 
une poche souple remplie d 'aliments et un bloc 
d'une substance a forte c ha leur massique. 

Figure 2 represente en perspective une demt- 
coquille d'une boite isothermique selon X inven- 
tion, 

Figure 3 represente une vue de dessus d'une 
poche souple utilisable dans le dispositif selon 
Tinvention, la poche etant a plat et pourvue de 
son barreau magnetique, 

Rgure 4 lllustre schematiquement un mode 
de realisation d'un barreau magnetique ; 

Figure 5 represente une vue en perspective 
d'un pietement support mobile sur lequel sont 
groupes les organes essentiels du dispositif 
d'alimentation artificielle, 

Rgure 6 represente une vue schematique 
laterale en coupe du dispositif de la Fig. 5, et 

Figure 7 i I lustre la realisation du moyen de 
compensation caiorifique a I'aide d'un systeme 
de refrig6ration a effet Peltier. 

La figure 1 represente schematiquement une 
boite isothermique 1 dans laquelle sont dispo- 
sees une poche souple 2 remplie d'une substance 
alimentaire 3 et une masse, bloc ou quantity 



d'une substance 4 a forte chaleur massique, 
conformement a I'invention. 

Le but de cette boite est de maintenir, pendant 
un laps de temps determine, le contenu de la 
5 poche 2 dans une plage de temperature determi- 
nee, qe contenu ayant ete prea labia merrt a sa 
mise en place porte a la temperature desiree, 
ladite substance 4 a forte chaleur massique 
jouant le role de volant thermique et etant, bien 

10 entendu, portee elle aussi a une temperature 
appropriee avant sa mise en place a I'interieur de 
la boite 1 simultanement avec la poche souple 2 
remplie de sa substance alimentaire. . 
La boite 1 a la forme d'une boTte d'allure 

15 generate parallelepipedique realisee par exemple 
sous forme de deux demi-coquilies symetriques 
s'emboitant I'une dans I'autre. La figure 2 repre- 
sente I'une de ces coquilies. 
Le materiau const itut if de la boite est isotherm t- 

20 que et leger, par exemple du polystyrene expanse 
ou un materiau analogue et, de preference, igni- 
fug§. 

La boite doit etre legere, de volume reduit mais 
suffisamment resistance pour servir avantageuse- 

25 ment d'emballage pour Pexpedition et le 
stockage des poches souples 2 vfdes avant 
emploi, car fl est preferable de Jeter apres usage 
les poches 2, par souci d'hygiene. 
La realisation de la boite isothermique sous 

30 forme de deux demi-coquilles symetriques 
8'emboTtant est Interessante economiquement 
car elle ne n6cessite qu'un seul type de moule. Ce - 
type de boite est blen connu et ne sera pas decrit 
en detail. 

35 La demi-coquille representee sur la figure 2 
comporte sur la moitie de sa tranche peripheri- 
que une nervure 5 trouvant son complement dans 
I'autre moitie de sa peripheric sous forme d'un 
evidement 6 de dimensions et emplacement 

40 appropries. En outre, af in de permettre la liaison 
de la poche souple 2 avec I'exterieur, la demi- 
coquille comporte dans la partle mediane de Tun 
de ses cdtes lateraux, au niveau de la ligne de 
jo net ion avec I'autre demi-coquille, un evidement 

45 ou passage 7. 

Bien entendu, comma la boite sera obtenue par 
emboftage de deux demi-coquilies identique, elle 
comportera un orifice a cheque extremity. Lors 
de I'utilisation de la boite, un seul des orifices 

so sera utilise, I'autre etant alors obtur6, a I'aide 
d'une bande autocollante par exemple pour limi- 
ter le plus possible les echanges thermiques 
entre rinterieur et I'exterieur de la boite. 
La borte isothermique est, en cours d'utilisation 

55 du dispositif d'alimentation artificielle, dispose© a 
plat comme represente sur la figure 1 avec sa 
poche souple 2 remplie d'aliments placee a plat 
sur le fond de la demi-coquille infdrieure 1a et 
tournee de maniere que son embout 8 de raccor- 

60 dement se loge dans Tun des evldements 7 et 
fasse saillte vers I'exterieur, pret a etre connects a 
la tubulure d'instillation des aliments. 

La partie avant de la poche souple 2 repose sur 
le fond de la demi-coquille 1a dans une cuvette 10 

65 ce pendant que la partle arriere repose sur le bloc 
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4 de substance a forte chaleur mass i que. 

Generalement, ladite substance 4 aura pour 
but, afin de conserver de bonnes conditions de 
sterilit6 a I'interieur de la boTte, de maintenir la 
temperature aux alentours de + 4 °C ± 2 °C et ce, 
pendant au moins 24 heures. 

A cet effet t ladite substance est avantageuse- 
ment du glycol conserve dans une poche de 
matiere plastique et porte a une temperature 
inferieure a celle a maintenir dans I'enceinte, par 
exemple - 10°C avant son introduction dans la 
boite isothermique. Toute autre substance ayant 
des proprietes analogues peut etre, bien entendu, 
utilisee pourvu qu'elle soit is o lee physiquement 
et ne se repande pas a I'interieur de la boite. Ce 
pourrait etre par exemple un bloc de glace sous 
poche. 

Le posrtionnement respectrf de la poche souple 
2 et du bloc 4 de compensation calorrfique est 
important, aussi il est interessant de prevoir dans 
la parol meme de chaque demi-coquilie 1a, 1b, un 
creux 9 realise au moulage et servant de reperage 
de remplacement du bloc 4 de glycol par exem- 
ple. Cet emplacement 9 est srtue a I'oppose de 
I'evidement 7 de chaque demi-coquilie. 

II est important en effet de placer la poche a 
aliment 2 dans ladite cuvette 10 au volsinage 
immediat de ('orifice de sortie, et dans iaquelle 
peut se mouvoir librement un barreau magneti- 
que 11. 

La substance alimentaire 3 est constitute de 
nutriments de compositions diverses et de visco- 
site plus ou moins grande. Elle doit etre homoge- 
neis6e de maniere continue. Cest le role du 
barreau magnetique 11 noye dans ia masse de 
substance 3 et entram§ en rotation par un moteur 
electrique exterieur a la borte et schematise en 
12. 

Pour que Phomogeneisation soft reguliere d'un 
bout a ('autre de la prise alimentaire, il faut que le 
brassage s'effectue au volsinage de I'orifice de 
sortie de la poche souple 2 et qu'il s'opere meme 
lorsque celle-ci est en fin de vidage et s'est 
presque complement collabee. 

La cuvette 10 assure un tel fonctionnement 
optimal de I'agitateur magnetique lequel ne 
s'arrete que lors du collabage de la poche 2. 

Le moteur 6lectrique 12 g6nere a la maniere 
connue un champ magnetique tournant en 
regard du barreau 11. A cet effet, le moteur 12 
entraine par exemple un aimant symbolist en 
12a. Le position nement du moteur 12 par rapport 
a la borte 1 est done egalement important car le 
barreau 11 doit pouvoir librement tourner, en 
depit des forces de frottement et de I'ecrasement 
progressif de la poche souple 2, le plus long- 
temps possible jusqu'a ce que la poche soit 
pratiquement videe. Afin de faciliter ce vidage, la 
boTte isothermique 1 sera avantageusement incli- 
ned de maniere que la partie ou se trouve le bloc 4 
soit a un niveau legerement plus 6lev§. 

En outre, le dispositif 12 d 'entraine me nt en 
rotation du barreau aimante 11 doit etre aussi 
pres que possible de ce dernier et sera done 
dispose centre la demi-coquilie inferieure 1a ou a 



proximite immediate de celle-ci, dans la demi- 
partie avant (cote de sortie de I'embout de raccor- 
dement 8), de maniere a etre sensiblement en 
regard du barreau 11 qui, par gravit6, tombe au 
5 fond de la cuvette 10. 

La poche souple contenant les nutriments est 
en matiere plastique par exemple suivant plu- 
sieurs types connus. L'un est represents sur la 
figure 3. 

10 Cette figure represente une poche d'alimenta- 
tion enterale, vide, de contour rectangulaire, 
comportant une tubulure 13 d'introduction des 
nutriments obtures par un bouchon 14, et une 
tubulure 15 d'evacuation de diametre plus petit et 

15 dans lequel est emmanche un embout de raccor- 
dement 8. 

Des trous 16 sont prevus a la partie superieure 
de la poche en vue de suspendre cette derniere a 
un portique lors du rempllssage. 
20 Afin de faciliter I'ecoulement des nutriments, la 
partie interieure de la poche au volsinage de 
I'embout 8 va en se rttrecissant en direction de ce 
dernier. Cest dans cette partie que se loge le 
barreau aimante 11 lorsque la poche, une fois 
25 remplie, est posee a plat dans la demi-coquilie 
inferieure 1a suivant des reperes de positionne- 
merrt prdvus. 

D'autres types de poches peuvent egalement 
convenir. Cest alnsi que la poche peut ne 
30 comporter qu'une seule tubulure servant au rem- 
plissage et a I'evacuation et obturee par un 
bouchon muni d'un passage de tubulure avec un 
embout de raccordement du genre de I'embout 
de raccordement de la tubulure d'administration 
35 des nutriments qui dolt dtre posftionnd dans le 
passage 7 prdvu dans la boite isothermique 2. 

La figure 4 illustre un mode de realisation d'un 
barreau magnetique 11 particulierement adapts 
au dispositif de ('invention. 
40 Ce barreau 11 est constitue* de deux petits 
barreaux cyllndriques 17 et 18, de ferrite par 
exemple, enflfes dans un tube 19 en matiere 
plastique alimentaire et (soles dans deux compar- 
timents par pincage et soudage du tube 19. On a 
45 symbolise en 20 les zones de pincage-soudage. 
De plus, les plans de pincage des deux zones 
20 centrales sont decales run par rapport a 
('autre de 90° en sorte que les deux bandes de 
soudure centrales 20 sont orthogonales. Ceci 
50 donne une partie renflee 21 au centre du barreau 
1 1 sur tout son pourtour, ce qui facilite sa rotation 
sur le fond de la poche en limltant les frottements 
avec ce fond. 
La longueur du barreau 11 est par exemple de 
55 I'ordre de 8 cm. 

L'embout de raccordement 8 de la poche a 
nutriments est reli6 en cours d'utilisation du 
dispositif a une tubulure d'administration falsant 
office de r6chauffer pour disposer d'un nutriment 
60 a 19-20 °C a ('entree de la sonde alimentaire. 

L'instillation du nutriment peut se faire par 
simple gravite, le d6bit etant r6g!6 par exemple 
par une pi nee ou un dispositif d'6trangiement de 
la tubulure d'administration du type goutte a 
65 goutte. 
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De preference, radministration se fait a I'aide 
d'une pompe, par exemple du type peristaltique, 
interposee dans le circuit d'une tubulure d'admi- 
nistration appropriee. 

Les figures 5 et 6 illustrent un mode de realisa- 
tion d'un appareillage permettant de grouper les 
organes essentiels du dispositif de ('invention et 
de facfliter son utilisation. 

A cat effet, I'appareillage comprend un piete- 
ment 22 a pied 23 reliable en hauteur, monte sur 
roulettes. 

Le pied 23 supporte un bac 24 legerement 
incline vers I'avant (cote sortie du nutriment) et 
recevant une boTte isothermique 1 selon r inven- 
tion, dans laquelle ont et6 mis en place une poche 
de nutriment avec son barreau magnetique et un 
bloc de glycol par exemple. 

Le bac 24 est etanche, isolant et amovible, afin 
de permettre son nettoyage. 

La boite 1 est masquee par un capot 26 bascu- 
lant autour d'une articulation 27 prevue a rarriere 
du bac 24. 

En dessous du bac 24 sont montes sur un 
carter-support 28 fix6 au bac 24 les organes de 
commande, de controle et de regiage de radmi- 
nistration du nutriment. Ces organes compren- 
nent une pompe 29, par exemple peristaltique, 
interposee dans la tubulure d'administration 25. II 
s'agit par exemple d'une pompe a vitesse variable 
permettant soft une alimentation continue, soit 
une alimentation discontinue. 

A cdte de ia pompe 29 et de sa commande sont 
disposes le moteur 12 d'entrainement du barreau 
magnetique et ses organes de commande. 

Le moteur 12 est un moteur electrique a vitesse 
variable et est place sous le bac 24 en dessous de 
la partie mediane avant de ta boite 1 comme on I'a 
expliqu6 plus haut. Ses organes de controle 30 
sont disposes sur la face avant de la console 
constitute par le carter-support 28. 

Par souci de clarte, on n'a pas represents sur 
les figures 5 et 6 les connexions d'alimentation 
electrique. 

Le mode d'utilisation du dispositif d'alimenta- 
tion artificielle est particulierement destine aux 
milieux hospitallers bien qu'il puisse etre egale- 
ment utilise a domicile. 

La substance alimentaire ou nutriment est 
introduce dans une poche d'alimentation ente- 
rale pr6alabiement munie d'un barreau magneti- 
que, ('ensemble poche-barreau etant sterilise 
avant remplissage. 

Avantageusement, les poches vides neuves 
sont livrees aux utilisateurs munies de leur bar- 
reau, sterilisees et conditionnees par paquets 
expedies dlrectement a I'lnterieur de (a boite 
isothermique qui sert d'emballage et de stockage. 

Par mesure d'hygfene, le remplissage s'effec- 
tue avantageusement, notamment en milieu hos- 
pitaller, en dehors des lieux d'administration. La 
poche une fois remplie est munie de son bouchon 
et mise au froid. 

Son contenu ne sera plus par la suite en 
contact avec le milieu exterieur, sauf pour le 
branchement de la tubulure d'administration sur 



I'embout de raccordement de la poche. Lorsque 
le moment de la prise alimentaire est arrive, la 
poche est sortie du froid et mise dans une boite . 
isothermique 1 en meme temps qu'un bloc de 
5 glycol par exemple, puis la boite est amenee sur 1 
les lieux d'administration ou se trouve I'appareil- 
lage des figures 5 et 6 par exemple. 

Le couvercle 26 est souleve, la boite 1 mise en 
place, la demi-coquille superieure provisoirement 

10 retiree pour permettre le raccordement de 
I'embout de la poche 2 a la tubulure d'administra- 
tion et ('administration du nutriment peut 
commencer apres avoir referme la boite 1 et 
rabattu le couvercle 26. 

15 Elle peut s'op6rer de manlere continue ou 
discontinue et suivant un debit reglable, De 
meme, le degre d 'agitation du nutriment dans sa 
poche est regie en fonction de sa nature et de sa 
viscosite. 

20 Avec le dispositif de I' invention, on n'effectue 
sur les lieux d'administration des ailments qu'une 
seule operation tres simple de mise en place de la 
boite isothermique, sans aucun contact du 
contenu de la poche avec le milieu exterieur, sauf 

25 pour la connexion de la tubulure d'administra- 
tion, ce qui diminue considerablement les risques 
de pollution et contamination du nutriment.' 

Malgre la temperature de I'ordre de +4°C a 
I'lnterieur de la boite isothermique, le nutriment a 

30 le temps de se rechauffer au cours de son transit 
dans la tubulure d'administration. 

On pourrait, bien entendu, si cela est souhaita- 
ble, introduce dans la boite une substance char- 
gee de maintenir la temperature a un niveau 

35 different, par exemple superieure a la tempera- 
ture ambiante. II suffit d'introduire la substance a 
forte chaleur massique k la temperature neces- 
saire, le volant thermique constitu6 par cette 
substance jouant son role aussl bien dans un 

40 sens que dans I'autre. 

II est a noter que la compensation calorifique a 
I'lnterieur de I'enceinte isothermique, en particu- 
ller le maintien h des temperatures de quelques 
degres, pourrait etre realise a I'aide d'un systeme 

45 de refrigeration electrique a effet Peltier. 

On a represent^ sur la figure 7 une variante de 
realisation mettant en oeuvre un dispositif de 
refrigeration a effet Pettier. 
Dans cette variante, le couvercle 26 de I'appa- 

50 reillage des figures 5 et 6 est appele a se substi- 
tuer a la demi-coquille superieure de la boite 
isothermique 1. 

A cet effet, le couvercle 26 comporte Interieure- 
ment un garnissage 30' en materiau isolant 

55 thermique conforme de maniere, lorsque le cou- 
vercle 26 est rabattu, a isoler la poche 2 exacte- 
ment comme le falsait la demi-coquille superieure 
de la boite 1 avant son enlevement. 
Sur la face Interne du garnissage 30' est 

60 dispose en 31 I'echangeur froid d'un dispositif a 
effet Peltier comprenant une cellule a effet Peltier 
32 noyee dans le materiau de garnissage et un 
echangeur chaud 33 fixe a I'exterieur du couver- 
cle 26. On n'a pas represente sur la figure 7 les 

65 connexions electriques de la cellule 32. 
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Revendications 



1. Dispositif d 'alimentation artificietle, et plus 
particuiierement par voie enterale a ('aide d'une 
sonde alimentaire, du type comprenant une 
enceinte isotherm ique (1) pourvue d'un moyen de 
compensation calorifique (4) maintenant I'inte- 
rieur de I'enceinte (1) a une temperature ou dans 
une plage de temperature determined pendant un 
temps determine, un recipient (2) pour la sub- 
stance alimentaire (3) a administrer dispose, lors 
de ('utilisation du dispositif, a I'interieur de 
I'enceinte isothermique (1), des moyens d'agita- 
tion de la substance alimentaire (3) construes, 
d'une part, par un barreau mag net ique (11) dis- 
pose a I'interieur du recipient (2) et, d'autre part, 
par un moteur (12) d'entramement en rotation du 
barreau (11), dispose a Texterieurdu recipient (2), 
un moyen (29) de distribution de la substance 
alimentaire (3) relie par tubulure (25) audit reci- 
pient (2) et a la sonde alimentaire, des moyens 
(22, 24) de support et de positionnement de 
I'enceinte (1), et des moyens (30) de controle des 
divers parametres du processus d'alimentation, 
led it dispositif etant caracterise en ce que (edit 
recipient a substance alimentaire est constitue en 
ce que ledit recipient a substance alimentaire est 
constitue par une poche sou pie (2) en matiere 
synthetique ou naturelle ertfermee dans une boite 
amovible (1) constituant ladite enceinte Isother- 
mique et en ce que le moteur (12) est dispose a 
I'exterieur de cette boite (1). 

2. Dispositif suivant la revendication 1 caracte- 
rise en ce que la boTte isothermique (1) est en 
materiau isothermique de volume et de poids 
reduits. comportant deux demi-coquilles (1a, 1b) 
et au mo ins un orifice (7) de passage de la 
tubulure (25) reliant ia poche souple (2) au moyen 
(29) de distribution des aliments, la boite ayant 
une resistance suffisante pour servir d'emballage 
pour ('expedition et le stockage des poches sou- 
pies. 

3. Dispositif suivant la revendication 1 ou 2 
caracterise en ce que ledit moyen de compensa- 
tion calorifique (4) est constitue par une sub- 
stance a forte chaleur massique, en quantite suffi- 
sante et disposee dans la bofte isothermique (1) 
de maniere isolee et etanche, cette substance 
prealablement portee a une temperature determl- 
nee etant introduce dans la boite (1) en meme 
temps que la poche souple (2) avec sa substance 
alimentaire (3) et son barreau magnetique (1 1) au 
moment de ('utilisation du dispositif d'alimenta- 
tion artmcielle. 

4. Dispositif suivant la revendication 3 caract6- 
rise en ce que la boite isothermique (1) est 
constitute de deux demi-coquilles symetriques 
emboitables (1a, 1b) t chaque demi-coquille etant 
pourvue, dans son fond, d'un creux (9) ou empla- 
cement materialise, dispose a I'oppose d'un ori- 
fice (7) de passage de la tubulure (25) de 
connexion a la poche d'aliment (2) et destine a 
servir de rep ere pour la mise en place de la 
substance (4) de compensation calorifique. 



5. Dispositif suivant I'une des revendications 2 
a 4 caracterise en ce que la poche a aliment (2) 
comporte un em bout de raccordement (8) traver- 
sant ledit orifice (7) de passage, de ta boite 

5 isothermique (1) et connecte a la tubulure (25) 
d 'administration des aliments, ledit embout etant 
emmanche sur la poche ou solidaire d'un bou- 
chon de fermeture de la poche. 

6. Dispositif suivant I'une des revendications 1 
10 a 5 caracterise en ce que ledit barreau magneti- 
que (11) est constitue d'un ou piusieurs barreau x 
(17, 18) retenus prisonniers dans un manchon 
tubulaire (19) en matiere plastique pince et soude 
aux deux ext re mites et dans sa partie centrale, de 

15 maniere a former dans cette derniere partie un 
renflement (21) servant de pivot facilitant la rota- 
tion du barreau magnetique. 

7. Dispositif suivant I'une des revendications 1 
a 6 caracterise en ce que ledit moyen de distribu- 

20 tion de la substance alimentaire est constitue par 
une pince ou dispositif d'etranglement de la 
tubulure d'administration (25) dispose sur celle-ci 
et reglant le debit de recoupment, oelut-ci 
s'effectuant par gravit6. 

25 8. Dispositif suivant Tune des revendications 1 
a 6 caracterise en ce que ledit moyen de distribu- 
tion de la substance alimentaire est constitue par 
une pompe (29), de preference du type peristalti- 
que, a debit reglable. 

30 9. Disposrtif suivant la revendication 4 caracte- 
rise en ce que chaque demi-coquille (1a, 1b) de la 
boite isothermique (1) comporte, dans la partie de 
son fond situee entre Porifice de passage (7) et le 
creux (9) de positionnement de la substance (4) 

35 de compensation calorifique, une cuvette (10) 
destinee a faciliter le positionnement du barreau 
magnetique (11). 

10. Dispositif suivant la revendication 1 ou 2 
caracterise en ce que le moyen de compensation 

40 calorifique (4) est constitud par un systeme de 
refrigeration & effet Peltier comprenant une eel- * 
lule a effet Peltier (32), un echangeur froid (31) 
dispose dans la boite isothermique (1) et un 
echangeur chaud (33) dispose a Fexterieur de 

45 ladite boite. 

11. Dispositif suivant la revendication 8 carac- 
terise en ce qu'il comporte un pietement-support 
(22, 23) mobile sur lequel est monte un plateau 
(24) legerement incline d'un cote constituant 

50 I'avant du dispositif, le plateau recevant la boite 
isothermique (1) placee de maniere que ('orifice 
de sortie de la poche a aliment (2) soit dirige vers 
ledit avant, le dispositif agitateur (11, 12) et la 
pompe (29) etant disposes en dessous du plateau 

55 (24) ainsi que leurs organes de controle (30). 

12. Dispositif suivant les revendications 10 et 
11 caracterise en ce qu'il comporte un couvercle 
amovible (26) muni sur sa face interieure d'un 
garnissage (30') en materiau isolant thermique 

60 conforme de maniere a se substituer a la demi- 
coquille superieure (1b) d'une boite isothermique 
et comportant une cellule a effet Peltier (32) reliee 
a un echangeur froid (31) dispose sur la face 
interne dudit garnissage eta un echangeur chaud 

€5 (33) dispose sur la face externe du couvercle. 
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Claims 

1. An artificial feeding device, and more par- 
ticularly a device for feeding artificially enteral ly 
by means of a feeding probe of the type compris- 
ing an isothermic enclosure (1) provided with a 
calorific compensation means (4) maintaining the 
inside of the enclosure (1) at a determined tem- 
perature or within a determined temperature 
range for a determined period of time, a container 
(2) for the food substance (3) to be administered 
which is positioned inside the isothermic enclos- 
ure (1) when the device is being used, means for 
agitating the food substance (3) which, on the 
one hand, consist of a magnetic bar (11) 
positioned inside the container (2) and on the 
other hand, a driving motor (12) for rotating the 
bar (11), which motor is positioned outside the 
container (2), a means (29) for distributing the 
food substance (3) which is connected by a tube 
(25) to the abovementioned container (2) and to 
the feeding probe, means (22, 24) for supporting 
and positioning the enclosure (1) and means (30) 
for controlling the various parameters of the 
geeding process, said device being characterised 
in that the above-mentioned contained for the 
food substance consists of a flexible bag (2) made 
of synthetic or natural material and is contained 
in a removable box (1) forming the above-men- 
tioned isothermic enclosure, and the motor (12) is 
positioned outside this box (1). 

2. A device according to Claim 1, characterised 
in that the isothermic box (1) is made of isother- 
mic material having a reduced volume and 
weight, comprising two shell-haves 1a, 1b and at 
least one orifice (7) for the passage of the tube 
(25) connecting the flexible bag (2) to the means 
(29) for distributing the food, the box being 
strong enough to be used as a packing for the 
dispatch and storage of the flexible bags. 

3. A device according to Claim 1 or 2, charac- 
terised in that the above-mentioned calorific com- 
pensation means (4) consists of a substance 
having a considerable heat as regards mass, in a 
sufficient quantity, and is positionned in the 
isothermic box (1) in an insulated and tight 
manner, this substance having been previously 
brought to a determined temperature and being 
introduced into the box (1) at the same time as the 
flexible bag (2) with its food substance (3) and its 
magnetic bar (1 1) just before the artificial feeding 
device is used. 

4. A device according to Claim 3, characterised 
in that the Isothermic box (1) consists of two 
symmetrical shell-halves, 1a t 1b which may be 
fitted together, each shell-half being provided in 
its bottom with a hollow (9) or a materialised 
position located opposite an orifice (7) for the 
passage of the tube (25) for connecting the food 
bag (2) and to serve as a reference mark for the 
positioning of the calorific compensation sub- 
stance (4). 

5. A device according to one of Claims 2-4. 
characterised in that the food bag (2) has a 
connecting nozzle (8) passing through the above- 



mentioned orifice (7) for the passage of the 
isothermic box (1) and connected to the tube (25) 
for administering the food, this nozzle being 
attached to the bag or being integral with a 
5 stopper for closing the bag. 

6. A device according to one of Claims 1-5, 
characterised in that the magnetic bar (11) con- 
sists of one or more bars (17, 18) which are firmly 
held in a tubular sleeve (19) made of plastics 

W material which is pinched and soldered at its two 
ends and in its centre part in order to form in this 
last part an enlargement (21) acting as a pivot 
facilitating the rotation of the magnetic bar. 

7. A device according to one of Claims 1-6, 
15 characterised in that the means for distributing 

the food substance consists of pinchers or a 
device for constricting the administration tube 
(25), which device is positioned on this tube (25) 
and which regulates the flow rate which takes 
20 place under the effects of gravity. 

8. A device according to one of Claims 1-6, 
characterised in that the means for distributing 
the food substance consists of a pump (29), 
preferably of the peristaltic type, having an ad- 

25 Justable flow rate. 

9. A device according to Claim 4, characterised 
in that each shell-half, 1a, 1b of the isothermic 
box (1) comprises in that part of its bottom 
located between the passage orifice (7) and the 

30 hollow (9) for positioning the calorific compensa- 
tion substance (4) a basin (10) to facilitate the 
positioning of the magnetic bar (11). 

10. A device according to Claim 1 or 2, charac- 
terised in that the calorific compensation means 

35 (4) consists of a Peltier effect refrigeration system 
comprising a Pettier effect cell (32), a cold ex- 
changer (31) positioned in the isothermic box (1) 
and a hot exchanger (33) positioned outside the 
box (1). 

40 11, A device according to Claim 8, character- 
ised in that it comprises a mobile supporting 
mounting (22, 23) on which a plate (24) Is 
mounted which is slightly inclined on one side * 
and which forms the front of the device, the plate 

45 receiving the isothermic box (1) which is 
positioned so that the outlet orifice of the food 
bag (2) is directed towards the front of the device, 
the agitating device (11, 12) and the pump (29) 
being positioned below the plate (24) as are their 

so control members (30). 

12. A device according to Claims 10 and 11, 
characterised in that it comprises a removable 
cover (26) which is provided on its inside surface 
with a lining (3C) made of shaped, thermally 

55 insulating material in order to take the place of 
the upper shell-half 1b of an isothermic box, and 
comprising a Peltier effect cell (32) connected to 
a cold exchanger (31) which Is positionned on the 
internal surface of said lining and to a hot 

60 exchanger (33) positioned on the external surface 
of the cover. 

Anspruche 

65 1. Vorrichtung zur kunstllchen Ernahrung, ins- 
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besondere uber den Darmweg mittels einer Er- 
nahrungssonde, eines Typs umfassend einen 
isothermischen Raum (1) f der mit einem Mittel zur 
kalorischen Kompensation (4) versehen ist f das 
das Innere des Raums (1) wahrend einer vor- 5 
bestimmten Zeit auf einer vorbestimmten Tempe- 
ratur oder in einem vorbestimmten Tempera- 
turbereich halt einen Behalter (2) fur die zu 
verabreichende Nahrungsmittelsubstanz (3), der 
wahrend des Gebrauchs der Vorrichtung im Inne- 10 
ren des isothermischen Raums (1) angeordnet ist f 
Mittel zum Ruhren der Nahrungsmittelsubstanz 
(3), die einerseits durch einen magnetise hen Stab 
(11), der im Inneren des Behalters (2) angeordnet 
1st, und andererseits durch einen Motor (12) zum 15 
Versetzen des Stabs (11) in Rotation, der auBer- 
halb des Behalters (2) angeordnet ist t gebildet 
werden, ein Mittel (29) zum Austeiien der 
. Nahrungsmittelsubstanz (3), das uber Lertungen 
(25) mit dem Be ha iter (2) und der Ernah rungs- 20 
sonde verbunden 1st, Mittel (22, 24) zum Tragen 
und Positionieren des Raums (1) und Mittel (30) 
zum Steuern von verschiedenen Parametern des 
Emahrungsvorgangs, wobei die Vorrichtung da- 
durch gekennzeichnet ist daB der Behitter fur 25 
die Nahrungsmittelsubstanz aus einem weichen 
Sack (2) aus synthetischem oder naturlichem 
Material gebildet wird, der in einem abnehmbaren 
Gehause (1), das den isothermischen Raum 
bildet, eingeschlossen 1st, und daS der Motor (12) 30 
ausserhalb des Geniuses (1) angeordnet 1st. 

2. Vorrichtung nach Anspruch1 f dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das isothermische Gehiuse (1) 
aus einem isothermischen Material mit ver- 
ringertem Volumen und Gewicht besteht und 35 
zwei Halbschalen (1a, 1b) und wenigstens eine 
Offnung (7) fur den Durchgang der Leftung (25), 

die den weichen Sack (2) mit dem Mittel (29) zum 
Austeiien von Nahrungsmittein verbindet, auf- 
- weist, wobei das Gehause eine genugende 40 
Festfgkert besitzt, um als Verpackung fur den 
Transport und die Lagerung von weichen Sacken 
. zu dlehen. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Mittel zur kalorl- 45 
schen Kompensation (4) aus einer Substanz mit 
hoher spezifischer Warmekapazitat gebildet 1st, 

die in ausreichender Menge und in dem 
isothermischen Gehause (1) isoliert und dicht 
angeordnet 1st, wobei diese Substanz, die vorher so 
auf eine vorbestimmte Temperatur gebracht 
wurde, gleichzeitig mit dem weichen Sack (2) mit 
dessen Nahrungsmittelsubstanz und dessen 
magnetischem Stab (11) Im Moment des 
Gebrauchs der Vorrichtung zur kunstlichen Er- 55 
nShrung eingebracht wird. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das isothermische Gehause (1) 
aus zwei symmetrischen ineinandersteckbaren 
Halbschalen (1a, In) besteht, wobei jede Halt> 60 
schale auf ihrem Boden mit einer Vertiefung (9) 
oder einem materialisierten Standort versehen 

ist, die bzw. der gegenOberliegend von der Off- 
nung (7) fur den Durchgang der Verbindungslei- 
tung (25) fur den Nahrungsmittelsack (2) ange- 65 



ordnet und dazu bestimmt ist, als die Stelle fur 
das Anordnen der Substanz (4) zur kalorischen 
Kompensation zu dienen. 

5. Vorrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 

4, dadurch gekennzeichnet, daB der Nahrungs- 
mittelsack (2) ein Verbindungsstuck (8) umfaBt, 
daB sich durch die Durchtrittsoffnung (7) des 
isothermischen Gehauses (1) erstreckt und mit 
der Leitung (25) zur Verabreichung von 
Nahrungsmittein verbunden ist, wobei das Ver- 
bindungsstuck an den Sack angestfeit oder fest 
mit einem VerschiuBstopfen fur den Sack ver- 
bunden ist 

6. Vorrichtung nach.einem der Anspruche 1 bis 

5, dadurch gekennzeichnet, daB der magnetische 
Stab (11) aus me h re ren Staben gebildet ist, die in 
einer schlauchformigen HGIIe (19) aus Plastikma- 
terial eingeschlossen gehalten sind, die an bei- 
den Enden und in ihrem mittleren Teii ein- 
gedruckt und verschweiBt ist, so daB in diesem 
letzteren Tell ein Wulst (21) gebildet wird, der als 
Drehachse dient, um die Rotation des magneti- 
schen Stabes zu erleichtern. 

7. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 

6, dadurch gekennzeichnet daB das Mittel zum 
Austeiien der Nahrungsmittelsubstanz durch eine 
Klemme oder eine Vorrichtung zum Einschnuren 
der Versorgungsle'rtung (25) gebildet wird, die auf 
dieser angeordnet ist und die AusfluBmenge re- 
gelt wobei der AusfluB durch Schwerkraft er- 
folgt. 

8. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 
6, dadurch gekennzeichnet daB das Mittel zum 
Austeiien der Nahrungsmittelsubstanz durch eine 
Pumpe (29), vorzugsweise eine peristaltische, mit 
regulierbarer Lelstung gebildet wird. 

• 9. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch ge- 
kennzeichnet daB jede Halbschale (1a, 1b) des 
isothermischen Gehauses (1) in ihrem Bodenbe- 
reich zwischen der Durchtrittsdffnung (7) und der 
Vertiefung (9) zum Positionieren der Substanz (4) 
zur kalorischen Kompensation eine Mulde (10) 
zum Erleitchtern der Anordnung des magneti- 
schen Stabes (11) aufweist 

10. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet daB das Mittei zur kalori- 
schen Kompensation (4) aus einem Kflhlsystem 
auf der Basis des Peltier-Effektes gebildet wird, 
das eine Peltier-Zelle (32), einen Kaltetauscher 
(31), der in dem isothermischen Gehiuse (1) 
angeordnet ist und einen Wfirmetauscher (33) 
umfaBt der auBerhafb dieses Gehauses angeord- 
net ist. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet daB sie ein bewegliches Tra- 
gergestell (22, 23) umfaBt, auf dem eine Platte 
(24) montiert ist, die leicht zu der Seite, die die 
Vorderseite der Vorrichtung bildet, geneigt ist, 
wobei die Platte, die das isothermische Gehause 
(1), das derart angeordnet ist daB die Austrittsdff- 
nung des Nahrungsmittelsacks (2) zur Vordersei- 
te gerichtet ist, die Ruhreinrichtung (11, 12) und 
die Pumpe (29) aufnimmt, die unter der Platte (24) 
ebenso wie ihre Steuerorgane (30) angeordnet 
ist. 
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12. Vorrichtung nach den Anspruchen 10 und 
11, dadurch gekennzeichnet, daB sie elnen ab- 
nehmbaren Deckel (26) umfaBt, der an seiner 
Innenseite mit einer Auskleidung (300 aus 
thermisch isolierendem Material versehen ist, die 
derart gestaltet ist, daB sie die obere Halbschale 



(1b) des isothermischen Gehauses ersetzt und 
eine Peltier-Zelle (32) enthalt, die mit einem Kalte- 
tauscher (31), der an der Innenseite der Ausklei- 
dung angeordnet ist, und einem Warmetauscher 
5 (33), der an der AuBenseite des Deckels angeord- 
net ist, verbunden ist. 
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